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LinkVario App fir LinkVario u. LinkVario Pro von wsTech

1 Einleitung

Hintergrund der App (LUA Script) fur das LinkVario in Verbindung mit Jeti duplex
DC/DS Sendern ist dem Piloten eine mdglichst einfache Nutzung der Telemetrie aus
dem LinkVario zu ermdglichen. Viele der in der App enthaltenen Mdglichkeiten von
zeitlich versetzen Ansagen kénnen auch tber Einzelsprachansagen, Sequencer und
Logische-Schalter mit DC-16/24ohne App erreicht werden. Nur eben viel
umstandlicher. Eine Vereinheitlichung tber mehrere Modelle hinweg wird mit der App
deutlich vereinfacht.

In die App wurden viele Dinge tbernommen, wie diese schon in friheren Produkten
wie die LinkVario Ground Unit von wsTech realisiert waren.

LUA bietet hier zusatzlich Méglichkeiten zur Auswertung von Antrieb und Segelflug,
wie sie bisher nur am Rechner durch Auswertung von Logs nach dem Flug méglich
waren. Viel einfacher ist es jedoch, wahrend und direkt nach dem Flug viele
interessante Daten direkt auf dem Display zu haben, oder im Flug auch schon
angezeigt und konfigurierbar angesagt zu bekommen.

Die App enthalt eine Effizienzberechnung fir den elektrischen Antrieb. Hier wird aus
dem Verhaltnis der erreichten Lageenergie zur verbrauchten Energie die Effizienz fur
jeden einzelnen Steigflug berechnet und mit weiteren Werten zusammen im Display
in einem Telemetrie-Fenster aufgelistet.

Beim Start am Hang ohne Motor erfolgt die Starterkennung nicht wie beim Motorstart
Uber den Motorstrom, sondern uber die Hohe (>10m) oder die Geschwindigkeit
(>10km/h) aus dem GPS. Hier ist dann der erste Tabelleneintrag nicht im Steigflug-
Fenster, sondern im Segelflugfenster.

Beim Start Uber den Motorstrom muss dieser mindestens 3sec. dauern um einen
Tabelleneintrag zu erzeugen. Weitere Details im Setup.

2 Eigenschaften
2.1 Anzeige Telemetrie-Fenster: LinkVario Antrieb
- Leistungs- und Energiemessung aus Motorstrom und -spannung.

P_avg. Uber die gesamte Motorlaufzeit und P_max. wird berechnet.
Effizienz beim Steigen mit E-Motor in % aus dem Verhaltnis der erreichten
Lageenergie zur verbrauchten Energie. 50% ist ein guter mittlerer Wert.
Gesamte verbrauchte Energie, rechts vom Effizienz-Wert.
Mittleres Steigen im Motorflug nach jedem Steigflug, rechts vom Effizienz-
Wert.
Gesamte Motorlaufzeit
Gesamthohe die mit dem Motor erflogen wurde.
Jeder Steigflug erzeugt einen Tabelleneintrag mit seinen relevanten Werten
unten im Telemetrie-Fenster Steigflug.
Spalten der Tabelle wandern ab dem 5. Eintrag nach links. Nach abstecken
des Motor-Akkus wandern die Spalten langsam uber die Seiten. So kdnnen
auch mehr als 5 Spalten nach dem Flug betrachtet werden.
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2.2 Anzeige Telemetrie-Fenster: LinkVario Segelflug

Mit Thermik gestiegene Hohe. Messung beginnt erst 10s nach Motor aus.
Hierbei wird der HOhengewinn aus der barometrischen Hohe tber eine
Zeitkonstante von einigen Sekunden ermittelt.

Integrierter Netto-HOhengewinn aus dem kompensierten Variowert (TEK).
Maximaler Variometer-Steigenwert im Segelflug, Kraftflug wird ausgeblendet.
Maximaler Integral-Variometer-Steigenwert im Segelflug, Kraftflug wird
ausgeblendet.

Gesamte thermisch gestiegene Hohe Uber alle Fliige aufaddiert.

Jeder Segelflug erzeugt wie bei den Steigfliigen einen Eintrag mit seinen
relevanten Werten unten im Telemetrie-Fenster Segelflug.

2.3 Ansagen

Auswahlbare Ansagen von Effizienz, Steigenwert, verbrauchte Kapazitat und
Hohe nach dem Abschalten des Motors, - aber nur nach einer Laufzeit von
mindestens 4 Sekunden.

Das Delay fur die Ansagen nach dem Abschalten des Motors ist einstellbar.
Eine Motorstrom-Ansage im Steigflug nach einstellbarem Delay.

Eine Motorspannungs-Ansage im Steigflug nach einstellbarem Delay.

Bei erreichen der Alarm-Hohe, - aber nur im Steigflug mit Motor, erfolgt ein
Doppel-Beep mit HOhenansage.

Hohenansage der 50m-Stufen im Setup aktivierbar. 50m-Stufen-Ansagen
erfolgen in einem minimalen Abstand von 4 Sekunden. Die Setup-
Maoglichkeiten sind Aus, nur Segelflug, Immer, - d.h. auch im Steigflug mit
Motor.

Hinweis: Ab V 0.49 wird der LinkVario 50m-Trigger nicht mehr genutzt. App
erzeugt die Ansagen selbst bei den 50m Schwellen.

Integral-Vario Ansagen mit 20s-Intervall Uber wahlbaren Schalter aktivierbar.

Telemetrieanzeige- Fenster 1 LinkVario Antrieb
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Telemetrieanzeige- Fenster 2 LinkVario Segelflug

T’j,.“"‘ standard ® ‘ Rx: 100% BRI

LinkVario Segelflug Flug: 5

thermisch gestiegene Hoehe : 43 m
netto gestiegene Hoehe TEK : 53 m

maximales Vario-Steigen : 3.89m/fs
maximales Int.Vario-Steigen : 2.30 m/s
Flugdauer : 0.7 min

gesamte therm. gest. Hoehe : 460 m

Flug 2 Flug 3 Flug 4 Flug 5
th.g.Hoehe 58m 176m 127m 43m
netto Ho. Tam 201 m 153m 53m
max.Vario T7.3mis 6.7mis T.Bmis 3.0mis
max.IntVa. 3. 1mis 4.5mis 5.6mJs 2.3mis
Flugdauer 1.4min 2.0min 0.7min 0.7min

2.4 Logging on Schalter
Die App erzeugt einen App Geber (Schalter) LOG welcher bei GPS-
Geschwindigkeit > 10km/h oder bei einer H6he > 10m schaltet.

Dieser Geber mit der Bezeichnung LOG wird dann unter Spezielle Modelloptionen

dem Start Logging zugeordnet. Mode auf Auto stellen.

T’_‘..“"" Normal [ | ‘ Rx: 100% m

Geber auswahlen

LOG Log On Switch -100%

LSw Latch-Switch =100%

| Log | [ & 8| Mx [ITTE

3 Setup der LinkVario App

Eingabe des modellspezifischen Gewichts und die Motorstrom-Schwelle ab

welcher die Effizienzmessung gestartet wird.
Eingabe der Delays fur die Strom- bzw. Spannungsansage im Steigflug.
Eingabe des Delays fur die Ansagen nach dem Abschalten des Motors.

Wahlbare Ansagen sind, Effizienz, Steigenwert, verbrauchte Kapazitat und

Hohe.
Hoheneingabe fur Hohenalarm fir den Steigflug.

Jeder dieser Ansagen kann durch Wahl des Wertes Null deaktiviert werden.
Diese Werte werden modellspezifisch im jeweiligen Modellspeicher abgelegt.

Wahlimoglichkeit der 50m-Stufen-Hohenansage.

Schalter fur Integral-Vario ein/aus.

Es besteht die Mdglichkeit die Energiemessung erst ab einer wéhlbaren
Mindesthdhe zu starten um den Fehler durch den Startvorgang aus der
Messung auszuschliel3en.



Alle diese Werte werden modellspezifisch im jeweiligen Modellspeicher
abgelegt.

Bei erster Nutzung der App werden sinnvolle Default-Werte geladen.

Es ist wichtig das korrekte Modellgewicht einzugeben.

Mit der Reset Taste F4 werden alle Werte auf Null gesetzt. Beim Start der
LinkVario App, - also beim Einschalten des Senders geschieht dies
automatisch.

Unter Option findet sich die Moéglichkeit Motor relevante Sensorwerte vom
LinkVario auf einen Regler mit Jeti-Telemtrie mit eigenen Sensorwerten
umzustellen.

Setup Menu der LinkVario App mit Unterseite Main

T’_‘..“"‘ Normal ‘ Rx: 100%

LinkVario-App Setup

Modellgewicht [g] 6000[%] |

Motorstrom-Schwelle fuer Eff.[A] 5 [*]
Ansagen nach Motor ein :

Motorstrom-Ansage Delay [s] 6 [7]
Motorpannungs-Ansage Delay [s] 10 [7]
Hoehen-Alarm im Steigflug bei [m] 250 [7]

A e rrmemn e I Bl i n

VEMY|Option | Reset| Ok

T’_‘..“"‘ Normal N ‘ Rx: 100%

LinkVario-App Setup

Hoehen-Alarm im Steigflug bei [m] 250 [*]

Ansagen nach Motor aus :
Effizienz-Ansage
Motor-Steigen-Ansage in m/s
Kapazitaets-Ansage
Hoehen-Ansage
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EMY|Option | Reset| Ok
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LinkVario-App Setup
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Kapazitaets-Ansage
Hoehen-Ansage
Delay der Ansagen nach Motor aus 6 [7]
50m-Hoehen Ansagen Immer [7]
Integral-Vario Ansagen-Schalter S5c X
Eff.-Mess. erst ab mind. Hoehe [m] 0 [7] I

VEMY|option | Reset| Ok

X X ¢




Unter Option findet sich die Moglichkeit Motor relevante Sensorwerte vom LinkVario
auf einen Regler mit Jeti-Telemtrie mit eigenen Sensorwerten umzustellen.
Grundeinstellung sind die Antriebswerte direkt aus den LinkVario.

T’_‘..“"‘ Normal ‘ Rx: 100%

LinkVario-App Setup

Bei Nutzung ext. Motorwerte hier die

entsprechenden Sensoren auswaehlen.
Grundeinstellung ist LinkVario.

Motorstrom-5ensor Motorstrom [7]
Motorspann.-5ensor Motorspann. [7]
Kapazitaets-Sensor Kapazitaet [7]

| Main (SRS | Reset| Ok |

4 Installations-Hinweise fur die App

Den Sender Uber die USB-Schnittstelle mit dem PC verbinden.
Die LUA-Datei LinkVario.luain den Ordner mit der Bezeichnung Apps in den
Sender kopieren.

Mit zweimal Esc-Taste in das Hauptmenl wechseln und den Menupunkt
Zusatzfunktionen anwéahlen.

T’_‘.“I"‘ Normal [ ] ‘ Rx: 100%
HAUPTMENU
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@ Feineinstellungen
£» Erweiterte Einstellungen
(® Stoppuhren/Sensoren

[f Zusatzfunktionen

@ Systemfunktionen
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Hier Benutzerapplikationen anwahlen.

T’_‘.“I"‘ Normal [ | ‘ Rx: 100%

Zusatzfunktionen
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B Jetibox

# Spiele

& Bildershow
& Mikrophon
& FM Radio

Benutzerapplikationen |




Nun mit der + -Taste die Applikation mit dem Dateinamen LinkVario hinzuflgen.

T’_‘.“I" Normal [ ]| ‘ Rx: 100%

Benutzerapplikationen

Applikation Version Status

Ok

Auswahlen und mit der Ok-Taste Ubernehmen

T’_‘.“I"| Normal | ‘ Rx: 100% T’_‘.“I"| Normal | ‘ R 96%
Wahlen Sie die Datei Benutzerapplikationen
@ 30_json 1.2KB Applikation Version Status
@ 31_txTelem 1.2KB 1 LinkVario-App L 0%, Ok
[ DateTime 0.8KB
[ DC24 PROP 6.0KB
[ gps_data 1.0KB
[@ Linkvario 18.0KB

<< | | | | Ok Eews) S | 4 | X | ok

Mit Ok- oder Esc-Taste zuriick zu den Zusatzfunktionen.
Hier erscheint am unteren Ende neu der Menupunkt LinkVario App Setup.

gl | Norma M | rx: 100% il | Norma M | Rx: 100%
Zusatzfunktionen LinkVario-App Setup
[=- WYY = = =
& Spiel Hoehen-Alarm im Steigflug bei [m] 250 [F]
Ple .3 Ansagen nach Motor aus :

[« Bildershow Effizienz-Ansage v
\!J Mikrophon Motor-Steigen-Ansage in m/s v I
m FM Radio Kapazitaets-Ansage v
Benutzerapplikationen EDIEhT'ATagE L :

| B LinkVario-App Setup | [ option | Reset| Ok |

Mit dessen Anwahl gelangt man zum Setup der LinkVario App. Siehe oben Setup-
Beschreibung.

5 LinkVario App als Telemetrieanzeige aktivieren
Stoppuhren/Sensoren anwahlen, dann Telemetrieanzeige auswéahlen.

T’_‘.“I"‘ Normal .‘Rx: 96%
HAUPTMENU Stoppuhren/Sensoren
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Stoppuhren
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£» Erweiterte Einstellungen

22 Vario
(® Stoppuhren/Sensoren =
- n g Sprachausgabe
B Zusatzfunktionen 2= =
== Sensoren/Aufzeichnung
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Hier dann die Option LinkVario Antrieb und LinkVario Segelflug wahlen.

il | Normal B | R 100% il | Normal B | R 100%
Waéhlen die Option Telemetrieanzeige

®G Telemetrie: Zoom ||
Modellbild I 1 Linkvario Antrieb [7] ..[7]
LinkVario Antrieb 2 Linkvario Segelflug[7]  ...[7]
LinkVario Segelflug 3 vario [m/s] Telem[¥]  Ja[¥]
Flugzeit [Timer] 4 Integ-Vario [m/s] Telem [7] 1al®
Timer-SW [Timer] 5

Hoehe [m] Telem [7] Jal®]

[ Esc | | | | Ok Ok

Nun erscheinen die LinkVario Fenster als neues Telemetrieanzeige- Fenster und
kénnen mit den Pfeiltasten an die gewtnschte Position geschoben werden.
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